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Configurazione software Robot

1. Collegare il Robot al PC tramite il cavo USB

2. Accendere il Robot
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Configurazione software Robot

- - - - obe Reader J_-:é stampant e rax
3. Verificare comunicazione (porta COM) con il i Gl
Q\ Adobe Photoshop C52 9) e

PC, cliccando su Start (1), Eseqgui (2) Y tecr
MicrosoFt Office Wor 03 p—y—

T& Adobe InDesign €52

mediaBASE

/&—: Adobe Acrobat 3 Pra

Tutti i programmi

Discannetki @ Chiudi sessione

1 IIEStart M E=fef &% |2 Microsoft PowerPaink - [...
= &2 a3 E (o] el el

Jeeoi 2l x|

Digitare il nome del programma, della cartella, del
Mo o della risorse aprire.

-

annulla | Sfoglia... |

4. Digitare il comando compmgmt.msc e
cliccare su OK

\ 4
p=]
=]
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5. Cliccare su Gestione periferiche (1), =101 x]

g File Azione Visualizza  Finestra 7 | =0 |
aprire il sottomenu Porte (COM e LPT) s |BmEFE 2m A=
. g Gestione computer (ocale) =2 ESEROLW
CI IcCCan do SU «+>» (2) Elﬁ@ Likilita di siskerna [ i Computer
Wisualizzakore Eventi -8, Controller audio, video e giochi

- - ; Cartelle condivise =2y Controller disco Floppy

6. Verificare la porta COM associata al 1 Ssticuics 1.3, Cantroler IDE ATAATAP]
_ ENgazion E]--% Controller USE (Universal serial bus)
- R - Mouse e altre periferiche di puntamento

COI Ieg ame nto " [SE=" b [+ -j Petiferiche di sistema

” -- Avchivi rimovibil I:—Zlﬁ_lgi Parte (COM & LPT)
uSi I ICOn LabS CP2 1OX US B tO UART B r| dge (CO M . ) g Utilica di deframmentazione 1 / r;yi Porta di comun?caz?one {Com1)

----- Gestione disco
[]--& Servizi e applicazioni

F]- Fi
+- B Schede direte
i 5 schede video
I
|- Tastiere
H-age Unitd disco
],“, Unita DD D-ROM
]_ﬁ. Unita Floppy

4 | ©i

7. Doppio click sull’icona del software Robot

sul desktop

Robot
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Configurazione software Robot

8. Cliccare sul tab

Extra, quindi Setting.
Scegliere dal menu la
porta seriale Robot,

specificando quella

trovata nella gestione
periferiche (punto 6).

9. Scegliere dal menu

la porta seriale

(PowerScan) diversa

dalla porta seriale
Robot.

10. Confermare la
modifica con OK.

Extra | Info

Setting

J

]

—ela Tecnica

| Porta seriale mbot:

=0

Porta seriale (PowerScan): COM

Percorso Logfile:

[CAEMAK
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Risoluzione degli errori di installazione o
configurazione del software

Accendere il Robot
(punto 2)

Verificare la porta
seriale (punto 9)

0/ Accesso alla porta 'COMS5' negato.

Verificare la porta Verificare la porta

” _ Robot (punto 6 e seriale (punto 6 e
'Q, FARTIA CEIME a0 A g Parametro non corretto.
’ punto 8) punto 9)

X




